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lll. PRE-REQUISITO(S)*

CODIGO NOME DA DISCIPLINA

Nao ha

IV. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Graduagado em Engenharia de Computagéo.

V. JUSTIFICATIVA

A geometria analitica & uma poderosa ferramenta matematica que se dedica ao estudo
‘de formas geométricas simples, sendo utilizada para transformar informagtes geométricas
em equagdes, as quais permitem obter a solugdo do problema em analise. -

VI. EMENTA

Matrizes. Determinantes. Sistemas lineares. Vetores. Algebra vetorial. Estudo da reta.
Estudo do plano. Curvas planas. Superficies quadricas.

Vil. OBJETIVOS

Objetivos Gerais:

Tornar o aluno apto a resolver problemas basicos envolvendo algebra linear e geometria
analitica. Estimular os alunos a utilizar ferramentas de apoio (calculadoras e softwares) na
resolugédo de problemas.




Objetivos Especificos:

Realizar operacées com matrizes e determinantes. Resolver sistemas de equacgdes lineares.
Operar com vetores e utilizar suas interpretagdes geométricas. Aplicar as nogoes de matrizes e
vetores para resolver problemas de retas e planos. Identificar uma curva plana ou superficie
quadrica, reconhecer seus elementos e representa-la graficamente.

VIll. CONTEUDO PROGRAMATICO
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Unidade 1: Sistemas lineares e matrizes

Sistemas lineares: definicdo e exemplos e escalonamento.

Matrizes: Definicao, notagao, igualdade, tipos.

Matrizes associadas a um sistema de equagoes.

Operagdes com matrizes: adiggo, multiplicagao por escalar, multiplicagao de matrizes.

Propriedades.

Matriz na forma escalonada, posto de uma matriz.

Operacdes elementares por linhas, posto de uma matriz.

Determinantes — propriedades e calculo por escalonamento.

Matriz inversa e determinagao da matriz inversa pelo processo de Jordan.
Classificago e resolugéo de sistemas lineares por escalonamento.

Unidade 2: Algebra vetorial

Vetores — Defini¢&o.

Operagdes com vetores.

Adicao, representagéo geométrica e propriedades .

Multiplicagdo por um escalar, representagéo geometrica e propriedades.
Subtracéo e representagdo geometrica.

Combinagéo linear de vetores, dependéncia linear de vetores .

Norma de um vetor.

Produto escalar, propriedades e interpretagéo geométrica.

Angulo entre vetores, paralelismo e ortogonalidade de vetores.

Produto vetorial, propriedades e interpretagdo geométrica.
Produto misto, propriedades e interpretacdo geométrica.

Unidade 3: Estudo da reta e do plano no espaco

Sistemas de coordenadas cartesianas.

Estudo da reta:

Equacao vetorial da reta, equagdes paramétricas da reta e equagoes simétricas da reta.
Condicao de paralelismo entre retas.

Condicao de ortogonalidade entre retas.

Condicao de coplanaridade entre retas.

Angulo entre duas retas.

Interseccdo de duas retas.
Estudo do plano:
Equagcao vetorial do plano, equacoes paramétricas do plano e equacao geral do plano.

Vetor normal a um plano.

Condicéo de paralelismo entre dois planos.
Condicéo de ortogonalidade entre dois planos.
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3.3.5. Intersecgao entre planos.

3.3.6. Angulo entre planos.

3.4  Angulo entre reta e plano:

3.4.1. Condigao de paralelismo entre reta e plano.

3.4.2. Condicao de perpendicularismo entre reta e plano.

3.4.3. Intersecgéo entre reta e plano.

3.5 Distancias:

3.5.1. Distancias entre dois pontos, de um ponto & uma reta, entre duas retas, de um ponto a
um plano, entre dois planos, de uma reta a um plano.

Unidade 4: Conicas e Superficies

4.1 Conicas.

4.2 Circunferéncia.

4.3 Parabola.

4.4 Elipse.

4.5 Hipérbole.

4.6  Superficies quadricas:

4.6.1. Definigao.

4.6.2. Esfera.

4.6.3. Elipsoide.

4.6.4. Hiperbolodide de uma e de duas folhas.
4.6.5. Paraboldide eliptico e hiperbdlico.
4.6.6. Superficie conica.

4.6.7. Superficies cilindricas.

IX. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

Aula expositiva e dialogada onde o aluno seré estimulado a usar experiéncias pessoais
relacionadas ao assunto da aula. Resolugao de exercicios em sala.

X. METODOLOGIA E INSTRUMENTOS DE AVALIAGCAO

. A verificacdo do rendimento escolar compreendera frequéncia e aproveitamento nos
estudos, os quais deverdo ser atingidos conjuntamente. Sera obrigatéria a frequéncia as
atividades correspondentes a cada disciplina, ficando nela reprovado o aluno que nao
comparecer, no minimo a 75% das mesmas.

. A nota minima para aprovagédo na disciplina serd 6,0 (seis). ( Art. 69 e 72 da Res. n°
17/CUn/1997).
. O aluno com frequéncia suficiente (FS) e média das notas de avaliagbes do semestre

entre 3,0 e 5,5 tera direito a uma nova avaliagédo no final do semestre (REC), exceto as
atividades constantes no art.70,§ 2°. A nota sera calculada por meio da média aritmética entre a
média das notas das avaliagdes parciais (MF) e a nota obtida na nova avaliagao (REC). (Art. 70
e 71 da Res. n°® 17/CUn/1997).

. Ao aluno que ndo comparecer as avaliagdes ou nao apresentar trabalhos no prazo
estabelecido sera atribuida nota 0 (zero). (Art. 70, § 4° da Res. n° 17/CUn/1997)
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Avaliagoes Escritas:

Sergo feitas 3 avaliagdes, todas com peso 10. Poderao ser designadas trabalhos escritos
para complementar o assunto e listas de exercicios a serem entregues. A média final sera
calculada da seguinte maneira: MF=0,85*MP+0,15*ML, onde MP é a média aritmética das
provas e ML a média de listas. Se MP < 5,5 ou ML < 5,5 entao MF=min{MP,ML}.

Nova avaliagao :

* Para pedido de segunda avaliagdo somente em casos em queé 0 aluno, por motivo de forga
maior e plenamente justificado, deixar de realizar avaliagdes previstas no plano de ensino,
devera formalizar pedido de avaliagdo a Diregdo do Campus Ararangua dentro do prazo de 3
dias Uteis apresentando comprovagao.

Xl. CRONOGRAMA PREVISTO

AULA (semana) DATA ASSUNTO
1 11/08 a 16/08/2014 | Apresentagéo da disciplina e unidade |
2 18/08 a 23/08/2014 | Unidade |
3 25/08 a 30/08/2014 | Unidade | e unidade ll
4 01/09 a 06/09/2014 | Unidade I
5 08/09 a 13/09/2014 | Unidade Il
6 15/09 & 20/09/2014 | Revisao e avaliagao 1
7 22/09 a 27/09/2014 | Unidade Il
8 20/09 a 04/10/2014 | Unidade llI
9 06/10 a 11/10/2014 | Unidade I
10 13/10 a 18/10/2014 | Unidade llI
11 20/10 a 25/10/2014 | Unidade |lI
12 27/10 a 01/11/2014 | Revisado e avaliagédo 2
13 03/11 a 08/11/2014 | Unidade IV
14 10/11 a 15/11/2014 | Unidade IV
15 17/11 a2 22/11/2014 | Unidade IV
16 24/11 a29/11/2014 | Unidade IV
17 01/12 a 06/12/2014 | Revisado e avaliagédo 3
18 08/12 a 12/12/2014 | *Segunda avaliagao e avaliagao de recuperagao

Atendimento aos alunos: A disciplina conta com monitor, confira os horarios no moodle.
Horarios extras poderéo ser agendados por e-mail.

Feriados previstos para o semestre 2014.2:

DATA Feriados
07/09/14 | Independéncia do Brasil
12/10/14 | Padroeira do Brasil
21-22/10 | PDI*
28/10/14 | Dia do servidor publico
02/11/14 | Finados
15/11/14 | Proclamagao da Republica
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1. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. 216 p.

Obs: Os livros acima citados constam na Biblioteca Setorial de Ararangua ou estdo em fase de
compras pela UFSC. Algumas bibliografias também podem ser encontradas no acervo da
disciplina, impressos ou em CD, disponiveis para consultas em sala.
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