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. HORARIO MODULO
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Il. PROFESSOR(ES) MINISTRANTE(S)
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lll. PRE-REQUISITO(S)
CODIGO |NOME DA DISCIPLINA
ARA 7110 | Fisica A
ARA 7102 | Calculo Il
ARA 7331 | Fundamento de Materiais

IV. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA
Graduacdo em Engenharia de Energia

V. JUSTIFICATIVA

A disciplina de Estatica e Dinamica contribui para a formag&o basica nos cursos de tecnologia. Ela possibilita ao
aluno desenvolver a compreenséo e aplicago da estatica e dinamica de corpos rigidos, principios da conservacao
da energia e momento linear e momento angular. Ao mesmo tempo, busca enfatizar o aprofundamento conceitual
apresentado os aspectos gerais relacionados ao curso de engenharia de energia.

VI. EMENTA

Forcas e vetores. Sistemas de forgas aplicadas a corpos rigidos. Equilibrio de corpos rigidos. Sistemas estruturais.
Cinematica dos solidos. Tipos de movimento. Atrito. Dindmica do ponto e dinamica dos sistemas. Momento e
produto de inércia. Momento angular e movimento de um sélido em torno de um eixo fixo.

VIl. OBJETIVOS
Objetivos Gerais:

Ao final do curso o aluno devera ser capaz de identificar e aplicar os conceitos e principios envolvidos em estatica e
dinamica de corpos rigidos, nos principios de conservagdo da energia, do momento linear e do momento angular.

Objetivos Especificos:

1. Compreender e aplicar os conceitos envolvendo o equilibrio de uma particula e do corpo rigido.
2. Determinar e analisar as forgas que atuam em um sistema estrutural.

3. Compreender e aplicar os principios do atrito.

4.Compreender e aplicar os conceitos envolvendo dinamica do corpo rigido.

5.Utilizar de algebra vetorial, calculo diferencial e integral na resolu¢éo dos problemas.

6.Saber utilizar estratégias e procedimentos na resolucéo dos problemas.

Mecanica, conceitos fundamentais; Vetores de forga, operagdes vetoriais; Vetores cartesianos: Equilibrio de uma
particula, diagrama de corpo livre; Momento de uma forga, formulacdo escalar e formulagéo vetorial; Principio dos
momentos, momento binario; Distribuicdo de um carregamento distribuido simples; Equilibrio de um corpo rigido,
diagramas de corpo livre; Equagdes de equilibrio; Restrices e determinagdo estatica; Analise estrutural, trelicas
simples; Métodos dos nds, membros de forca zero; Método das segées; Trelicas espaciais, estruturas e maquinas,




Atrito, caracteristicas do atrito seco. Forga atrito em parafusos, correias e mancais; Momento de inércia. Definicdo de
momento de inércia para areas. Teorema dos eixos paralelos. Momento de inércia para areas compostas. Momento
de inércia da massa; Cinematica do movimento plano de um corpo rigido; Translagéo, rotacdo em torno de um eixo
fixo. Andlise do movimento absoluto; Analise do movimento relativo. Centro instantaneo de velocidade nula;
Equagdes da cinética do movimento plano, translagao; Rotag&o em torno de um eixo fixo; Energia cinética; Trabalho
de uma for¢a; Trabalho de um momento binario; Principio do trabalho e energia. Conservagdo de energia;

Quantidade de movimento linear e angular; Principio de impulso; Quantidade de movimento; Conservacao da
quantidade de movimento.

X. METODOLOGIA E INSTRUMENTOS -DE AVALIAGAO

* A verificagdo do rendimento escolar compreendera frequéncia e aproveitamento nos estudos, os quais deverao
ser atingidos conjuntamente. Os critérios de aprovacdo ou ndo na disciplina sdo regidos pela Resolugdo
17/CUn/97 a qual determina que:

* O aluno que n&o presenciar pelo menos 75% das aulas (neste caso 54 horas-aula) estara automaticamente
reprovado na disciplina (paragrafo 20 do artigo 69).

» Sera considerado aprovado o aluno que obtiver média final MF 2 6,0 ou nota final NF = 6,0 (artigo_72).

e Todas as avaliagdes serdo expressas através de notas graduadas de 0 a 10, ndo podendo ser fracionadas|
aquem ou além de 0,5. As fragdes intermediarias seréo arredondadas para a graduac&o mais préxima, sendo as
fragdes 0,25 e 0,75 respectivamente arredondadas para 0,5 e 1,0. Dessa forma, o aluno que obtiver MF = 5,75
tera esta média arredondada para 6,0 e estara automaticamente aprovado (artigo 71).

» O aluno com frequéncia suficiente e 3,0 < MF. < 5,5 tera direito a uma nova avaliacado ao final do semestre,
chamada recuperacéo, REC (paragrafo 20 do artigo 70). Neste caso sera atribuida ao aluno uma nota final NF,
calculada pela média aritmética simples entre a MF e a REC.

* Ao aluno que ndo comparecer as avaliagdes ou ndo apresentar trabalhos no prazo estabelecido sera atribuidal
nota 0 (zero).

» Sera concedido o direito de segunda avaliacdo somente ao aluno que por motivo de forga maior, plenamente
justificado, deixar de realizar avaliagdes previstas no plano de ensino. Para tanto, o aluno devera formalizar
pedido de avaliagdo a Direcdo do Campus Ararangua em até 3 dias uteis apds a avaliacdo, apresentando
comprovagéo (artigo 74).

» Para maiores esclarecimentos, sugere-se a leitura dos artigos 69, 70, 71, 72, 73 e 74 da referida resolucgao.

Observacoes:

[Nova avaliagao

» Pedidos de segunda avaliagdo somente para casos em que o aluno, por motivo de forca maior e plenamente
justificado, deixar de realizar avaliagdes previstas no plano de ensino, e devera ser formalizado via requerimento
de avaliagdo a Secretaria Académica do Campus Ararangua dentro do prazo de 3 dias Uteis apresentando
comprovagao.

* A “"segunda avaliagdo” serd realizada no final do serhestre letivo, apos ultima avaliagdo, em dia a ser
combinado.

Xl. CRONOGRAMA TEORICO

(Sortans) DATA ASSUNTO
a Apresentacdo do plano de ensino. Mecanica, conceitos fundamentais. Vetores de
1 11/08 a 16/08/2014

. forca, operacdes vetoriais.
2 18/08 a 23/08/2014 Vetores cartesianos. Equilibrio de uma particula

32 25/08 a 30/08/2014 \I?;?grr;?a de corpo livre. Momento de uma forga, formulagdo escalar e formulagéo

4° 01/09 a 06/09/2014 P'rlnc_:lplo dgs momentos, momento binario. Distribuicdo de um carregamento
distribuido simples.

5 08/09 a 13/09/2014 [Equilibrio de um corpo rigido, diagramas de corpo livre. Equacdes de equilibrio.
6° 15/09 a 20/09/2014 Restricdes e determinacio estética. Prova 1.

7 22/09 a 27/09/2014 Qgsélli;zzg:;rultural, trelicas §imples. Metodos dos nc‘)g. Membros de forga zero. Método

g8° 29/09 a 04/10/2014 [Trelicas espaciais, estruturas e maquinas. Atrito, caracteristicas do atrito seco..

9 06/10 a 11/10/2014 Momento de inércia. Tec_;remg dos eixos paralelos. Momento de inércia para areas
. ; . lcompostas. Momento de inércia da massa.




57108

13/10 a 18/10/2014 | Prova 2. Cinematica do movimento plano de um corpo rigido. Translacao.

112 20/10 a 25/10/2014 Rota!céo em to_rno de um eixo fixo. Andlise do movimento absoluto. Analise do
movimento relativo.

198 27/10 2 01/11/2014 Centro Lnstantaneo de velocidade nula. Equagées da cinética-do 'movimento plano,
translacéo. . |

13° 03/11 a 08/11/2014 [Rotacso em torno de um eixo fixo. Energia cinética.

147 10/11 a 15/11/2014 [Trabalho de uma for¢a. Trabalho de um momento binario.

152 17112 22/11/2014 Il;:glacrspro do trabalho e energia. Conservag:éia de energia. Quantidade de movimento

16° 24/11 a 29/11/2014 Qqannqade de movimento angular. Principio de impulso. Conservagédo da quantidade
de' movimento.

17° 01/12 a 06/12/2014 |Prova 3. Prova de reposicio.

- J8¢

08/12 a 13/12/2014 |[Recuperagio. Divulgacao dos resultados. '

Atendimento aos alunos

Horarios: 3a-feira das 16:00 as 18:00.-
Local: Sala de. Professores

‘Descrigéo: Serao realizados atendimentos onde os alunos poder&o tirar suas duvidas sobre os assuntos ministrados
em sala, bem como obter auxilio na resolugéo de problemas propostos.
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