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I. IDENTIFICACAO DA DISCIPLINA:

CODIGO NOME DA DISCIPLINA N= DE HORAS-AULA SEMANAIS [ TOTAL DE HORAS-AULA
TEORICAS PRATICAS SEMESTRAIS
ARA 7374 |FUNDAMENTOS DE CONTROLE 03 | 01 72
: HORARIO
TURMAS TEORICAS TURMAS PRATICAS MODALIDADE
07653 - 3.1830(2) 07653 - 6.1920(1) Presencial
6.1830(1) -
05655 - 3.1830(2) 05655 - 6.1920(1)
6.1830(1)

Il. PROFESSOR(ES) MINISTRANTE(S)

CESAR CATALDO SCHARLAU (cesar.scharlau@ufsc.br)

lll. PRE-REQUISITO(S)

CODIGO |NOME DA DISCIPLINA

ARA 7142 | Calculo Numeérico em Computadores

IV. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA
Graduagdo em Engenharia de Energia (Turma 07653) e Engenharia de Computacéo (Turma 05655)

V. JUSTIFICATIVA

O controle de sistemas & uma ferramenta essencial ao Engenheiro de Energia e ao Engenheiro de Computacéo.
Desta forma, esta disciplina introduz ao aluno conceitos fundamentais da teoria de controle classica, envolvendo a
|analise de sistemas lineares e o projeto de controladores. \

VL. EMENTA

Definicdo de sistemas de controle. Analogia e modelagem. Funcéo de transferéncia. Diagramas de blocos.
Resposta dinamica de sistemas lineares. Resposta em frequéncia. Estabilidade. Realimentac&o. Perturbagdes e
sensibilidade. Diagrama de' Nyquist. Diagrama do Lugar das Raizes. Projetos de compensadores. Espaco de
estados. Realimentacao de estados. Sistemas de tempo discreto.

Vil. OBJETIVOS

Objetivo Geral:
Aplicar os conceitos basicos da teoria de controle classica na andlise de sistemas lineares e no projeto de
controladores.

Objetivos Especificos:

Para alcangar o objetivo geral, & esperado do aluno:
* Compreender a modelagem de sistemas dinamicos;
* Aplicar metodologias de analise de sistemas no dominio do tempo e frequéncia;
e Conhecer os requisitos basicos para sistemas de controle realimentados:
e Empregar os métodos de resposta em frequéncia para analise de sistemas:
 Utilizar os métodos de projeto de controladores.
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