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lll. PRE-REQUISITO(S)

CODIGO | NOME DA DISCIPLINA

FOQM 7110 Fisica A
FQM 7102 Calculo 1l
FQM 7331 Fundamentos de Materiais

IV. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Graduacé@o em Engenharia de Energia

V. JUSTIFICATIVA

A disciplina de Estética e Dindmica contribui para a formacéo béasica nos cursos de tecnologia. Ela possibilita ac
aluno desenvolver a compreenséao e aplicacao da estatica e dinadmica de corpos rigidos, principios da conservagéo
da energia e momento linear e momento angular. Ao mesmo tempo, busca enfatizar o aprofundamento conceitual
apresentado os aspectos gerais relacionados ao curso de engenharia de energia.

VI. EMENTA

Forgas e vetores. Sistemas de forcas aplicadas a corpos rigidos. Equilibrio de corpos rigidos.  Sistemas
estruturais. Cinematica dos solidos. Tipos de movimento. Atrito. Dindmica do ponie e dindmica dos sistemas.
Momento e produto de inércia. Momento angular e movimento de um solido em torno de um eixo fixo.

Vii. OBJETIVOS

Objetivos Gerais:

Ao final do cursc o aluno devera ser capaz de identificar e aplicar os conceitos e principios envolvidos em
estatica e dinamica de corpos rigidos, nos principics de conservagdo da energia. do momento linear ¢ do
momento angular.

Objetivos Especificos:

1. Compreender e aplicar os conceitos envolvendo o equilibrio de uma particula e do corpo rigido.
2. Determinar e analisar as forgas que atuam em um sisterna estrutural.

3. Compreender ¢ aplicar os principios do atrito.

4.Compreender e aplicar os conceltos envolvendo dinamica do corpo rigido.

5.Utilizar de algebra vetorial, calculo diferencial e integral na resolu¢do dos problemas.

6.Saber utilizar estratégias e procedimentos na resolucao dos problemas.

Viil. CONTEUDO PROGRAMATICO

Conteudo Tedrico:

Mecénica, conceitos fundamentais; Vetores de forga, operacdes vetoriais; Vetores cartesianos; Equilibrio de uma

particula, diagrama de corpo livre; Momento de uma forca, formulacdo escalar e formulacéo vetorial; Principio dos
momentos, momento binério: Distribuicdo de um carregamento distribuido simples; Equilibrio de um corpo rigido,




diagramas de corpo livre; Equacdes de equilibrio; Restricbes e determinacéo estatica; Andlise estrutural, trelicas
simples; Métodos dos nds, membros de forga zero; Método das segdes; Treligas espaciais, estruturas e maquinas;
Atrito, caracteristicas do atrito seco. Forca atrito em parafusos, correias e mancais; Momento de inércia. Definigaa
de momento de inércia para areas. Teorema dos eixos paralelos. Momento de inércia para areas compostas.
Momento de inércia da massa; Cinematica do movimento plano de um corpo rigide; Translagéo, rotagdo em torno
de um eixo fixo. Andlise do movimento absoluto; Analise do movimento relativo. Centro instantaneo de velocidade
nula; Equactes da cinética do movimento plano, translagao; Rotagdo em torno de um eixo fixo; Energia cinetica;
Trabalho de uma forca; Trabalho de um momento bindrio; Principio do trabalho e energia. Conservacgao de
energia; Quantidade de movimento linear e angular; Principio de impulso; Quantidade de movimento;
Conservacdo da guantidade de movimento.

IX. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

Aula expositiva e dialogada onde o aluno sera estimulado a usar experiéncias pessoais relacionadas ao assunto
da aula. Resolugdo de exercicios em sala.

X. METODOLOGIA E INSTRUMENTOS DE AVALIACAQ

e A verificacdo do rendimento escolar compreendera frequéncia e aproveitamento nos estudos, os quais
deverdo ser atingidos conjuntamente. Sera obrigatéria a frequéncia as atividades correspondentes a cada
disciplina, ficando nela reprovado o aluno que nao comparecer, o minimo a 75% das mesmas.

o A nota minima para aprovacdo na disciplina sera 6,0 (seis). { Art. 69 e 72 da Res. n® 17/CUn/1997).

« O aluno com frequéncia suficiente (FS) e meédia das notas de avaliacbes do semestre entre 3,0 e 5,5 terd
direito a uma nova avaliacéo no final do semestre (REC), exceto as atividades constantes no art.70,§ 2°. A
nota sera calculada por meio da média aritmética entre a média das notas das avaliagbes parciais (MF) e a
nota obtida na nova avaliagao (REC). (Art. 70 e 71 da Res. n® 17/CUn/1997).

_ ME+ REC

._‘ 5

s Ao aluno que ndo comparecer as avaliagdes ou ndo apresentar trabalhos no prazo estabelecido sera atribuida
nota 0 (zero). (Art. 70, § 47 da Res. n® 17/CUn/1997)

[

= Avaliactes Escritas
Serdo feitas 3 avaliacBes, sendo todas com peso 10. As avaliagbes poderao conter guestes objetivas,
objetivas mistas e dissertativas.

Avaliacao de Reposicéo

e Sera concedido o direito de segunda avaliagdo somente ao aluno que por motivo de forga maior e plenamente
justificado, deixar de realizar avaliagcGes previstas no plano de ensino. Para tanto, o aluno devera formalizar
pedido a Chefia do Departamento de Ensino ao qual a disciplina pertence em até 3 dias uteis apds a
aveliacdo, apresentando comprovagao (artigo 74).

e O pedido de nova avaliagéo devera ser formalizado na Secrelaria Integrada de Departamento.

Xi. CRONOGRAMA PREVISTO

AULA ASSUNTO
{(semana) DATA

4a 30/07 a 04/08 Apresentacdo do plano de ensino. Mecénica, conceitos
fundamentais. Vetores de forca, operacoes veloriais.

2° 06/08 a 11/08 Vetores cartesianos, Equilibrio de uma particula.

50 13/08 a 18/08 Diagrama de corpo livre. Momento de uma forga, formulagdo escalar
e formulacéo vetorial,

40 20/08 a 25/08 Principio dos momentos, momento binario. Distribuigdo de um
carregamento distribuido simples.

5o 27/08 a 01/09 Equilibrio de um corpo rigido, diagramas de corpo livre. Equagdes de
equilibrio.

6" 03/09 a 08/09 Restricdes e determinacéo estatica. Prova 1.

—a 10/09 a 15/09 Analise estrutural, trelicas simples. Métodos dos nés. Membros de
forca zero, Método das secoes.

g 17/09 a 22/09 Trelicas espaciais, estruturas e maquinas. Atrito. caracteristicas do
atrito seco..

g 24/09 a 29/09 Momento de inércia. Teorema dos eixos paralelos. Momento de
inércia para areas compostas.




10° 01/10 a 06/10 Momento de inércia da massa. Prova 2.
193 08/10 a 13/10 Cinematica do movimento plano de um corpo rigido. Translacéo.
Rotacao em torno de um eixo fixo.
198 15/10 a 20/10 Analise do movimento absoluto. Andlise do movimento relativo.
Centro instantaneo de velocidade nula.
137 22/10a 27/10 Equacdes da cinética do movimento plano, translacdo. Rotacao em
torno de um eixo fixo.
147 29/10 a 03/11 Energia cinética. Trabalho de uma forca.,
150 05/11 a 10/11 Feria(_io. Trabalho de um momento binario. Principio do trabalho e
energia.
16" 1211 a17/11 Feriado. Conservagéo de energia. Quantidade de movimento linear.
Quantidade de movimento angular.
172 19/11 a 24/11 Principio de impulso. Conservacao da quantidade de movimento.
18* 26/11 a01/12 Prova 3. Recuperacao. Divulgacdo dos resultados.
Xll. Feriados previstos para o semestre 2018.2
DATA
12/10 Senhora Aparecida
13/10 Dia nao letivo
02/11 Finados
03/11 Dia nao letivo
15/11 Proclamacéo da Republica
16/11 Dia nao letivo
17/11 Dia n&o letivo

Xlll. BIBLIOGRAFIA BASICA

1. HIBBELER, R. C. Estética: mecanica para engenharia. 10. ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2005. 560p.

2. HIBBELER, R. C. Dindmica: mecanica para engenharia. 10. ed. S&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2005. 592p.
3. BEER, Ferdinand Pierre; JOHNSTON JR., Elwood Russell. Mecénica Vetorial para Engenheiros. 7. ed. Rio de
Janeiro: MCGraw-Hill, 2006. 804p. Volume 1.
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Paulo: Pearson 1994. 982p. Volume 2

XIV. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

5. TONGUE. Benson H.; SHEPPARD, Sheri D. Estatica: Analise e Projeto de Sistemas em Equilibrio. 1. ed. Rio de
Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2007. 476p.

6. TONGUE. Benson H.: SHEPPARD, Sheri D. Dindmica: Andlise e Projeto de Sistemas em Movimento. 1. ed. Rio
de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2007. 372p.

7. FRANGCA, Luis Novaes Ferreira; MATSUMURA, Amadeu Zenjiro. Mecénica Geral. 2. ed. Sao Paulo: Edgard
Bllcher, 2004. 235p.

8. MERIAM , James L.; KRAIGE, L. Glenn. Mecénica para Engenharia. 6. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2009. 384p. Volume 1.

9. MERIAM . James L.; KRAIGE, L. Glenn. Mecénica para Engenharia. 6. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos. 2009. 648p. Volume 2.

Obs: Os livros acima citados constam na Biblioteca Setorial de Ararangué ou estdo em fase de compras
pela UFSC. Algumas bibliografias também podem ser encontradas no acervo da disciplina. impressos ou
em CD, disponiveis para consultas em sala.
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