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|. IDENTIFICACAO DA DISCIPLINA

NO DE HORAS-AULA TOTAL DE

CcODIGO NOME DA DISCIPLINA SEMANAIS: HORAS-AULA | MODALIDADE
TEORICAS PRATICAS | SEMESTRAIS
EES7608 | Automacéao Industrial 2 - 36 Presencial

Il. PRE-REQUISITO(S)

CODIGO | NOME DA DISCIPLINA

EES7371 | Conversdo Eletromecénica de Energia

Ill. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Bacharelado em Engenharia de Energia

IV. EMENTA

Conceitos basicos de légica combinacional e sequencial. Maquinas de estados. Sensores e atuadores industriais.
Controladores ldgicos programaveis. Linguagens de programacdo de controladores industriais. Aplicagdes de
automacao em sistemas de energia.

V. OBJETIVOS

Objetivo Geral:
Capacitar o aluno a aplicar conhecimentos de automacao industrial para propor solu¢gées em processos de energia
automatizados, como iluminacdo, aquecimento, refrigeracdo e movimentacéo de carga.

Objetivos Especificos:

Para alcancar os objetivos gerais, € esperado do aluno:
Compreender o principio de funcionamento de controladores I6gicos programaveis;
Resolver problemas de légica combinacional e sequencial aplicadas em sistemas de automac&o;
Utilizar linguagens de programac¢do empregadas em sistemas de automacao.

VI. CONTEUDO PROGRAMATICO

12 Parte: Conceitos Fundamentais de Automacéo Industrial
- Sistemas Digitais e Analdgicos

- Controladores Légicos Programaveis (CLPs)

- Sensores e Atuadores

22 Parte: Linguagens de Programagéo para CLPs

- Principais comandos: operadores logicos basicos, comparadores, temporizadores, registradores
- Linguagem Ladder

- Linguagem de Diagramas de Blocos Funcionais

- Implementac&o de exemplos de processos automatizados em computador

32 Parte: Sistemas Supervisorios

- Funcg@es basicas: telas de supervisao, variaveis de entradas e saidas, alarmes, historicos
- Estruturas e protocolos de comunicagéo de redes industriais

- Exemplos de aplicacdo




VII. BIBLIOGRAFIA BASICA
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Erica, 2013.
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3. SILVEIRA, Paulo Rogério da; SANTOS, Winderson E. dos. Automacéo e controle discreto. 9. ed. Séo
Paulo: Erica, 2014.

VIIl. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1. GEORGINI, Marcelo. Automacgéo aplicada: descricdo e implementacdo de sistemas sequenciais com
PLCs. 9. ed. Sdo Paulo: Erica, 2014. 236 p.

2. PRUDENTE, Francesco. Automacao predial e residencial: uma introducao. Rio de Janeiro: LTC, 2011.

3. ALVES, José Luiz Loureiro. Instrumentacéo, controle e automacao de processos. Rio de Janeiro: LTC,
2010.

O referido programa de ensino foi elaborado pelo professor Luciano Lopes Pfitscher e aprovado na
423 reunido ordinaria da Camara Setorial de Administracdo do Departamento, em 20 de dezembro de 2018.
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