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"Plano de ensino adaptado, em carater excepcional e transitorio, para substitui¢do de aulas presenciais por aulas em meios
digitais, enquanto durar a pandemia do novo coronavirus — COVID-19, em atengdo a Portaria MEC n® 344, de 16 de junho
de 2020, e a Resolugdo Normativa n® 140/2020/CUn, de 24 de julho de 2020.

I. IDENTIFICACAO DA DISCIPLINA

N*DE HORAS-AULA TOTAL DE HORAS-AULA
- SEMANAIS -
CcODIGO NOME DA DISCIPLINA , ’ SEMESTRAL
TEORICAS PRATICAS
FQM7336™ |Estatica e DinAmica™ 4" 72"
HORARIO E LOCAL MODULO
TURMAS TEORICAS TURMAS PRATICAS
04653:308202 /508202 j Presencial™
AVA™ | AVA™

“Plano a ser considerado equivalente, em cardter excepcional e transitorio na vigéncia da pandemia COVID-19, a
disciplina Fisica A (FQM7110).

“*Ambiente Virtual de Aprendizagem Moodle ou recursos de videoconferéncia (ConferénciaWeb/RNP, BigBlueButton,
Google Meet ou Zoom).

II. PROFESSOR(ES) MINISTRANTE(S)

Bernardo Walmott Borges bernardo.borges@ufsc.br

IIL. PRE-REQUISITO(S)

CODIGO |NOME DA DISCIPLINA
FQM7102 |Calculo I

FQM7110 |Fisica A

IV. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Bacharelado em Engenharia de Energia

V. JUSTIFICATIVA

Esta disciplina se justifica pela contribuiggo tedrica e investigativa na formagdo basica de egressos da area de Ciéncias
Exatas e Engenharias. Ela ¢ necessaria para a complementacdo da formagdo do profissional em Engenharia,
possibilitando ao aluno desenvolver a compreensao e aplicacdo da Esttica e Dindmica de corpos rigidos. Ela pretende
aprofundar os aspectos basicos sobre o tema, ja estudado em disciplinas anteriores, ¢ apresentar aplicagdes em problemas
de Engenharia (estruturas, maquinas, mecanismos, etc.).

VI. EMENTA

Forgas e vetores. Sistemas de forgas aplicadas a corpos rigidos. Equilibrio de corpos rigidos. Sistemas estruturais.
Cinematica dos sélidos. Tipos de movimento. Atrito. Dindmica do ponto e dindmica dos sistemas. Momento e produto de
inércia. Momento angular e movimento de um so6lido em torno de um eixo fixo.

VII. OBJETIVOS

1. Objetivos Gerais



mailto:bernardo.borges@ufsc.br

Ao final do curso o aluno devera ser capaz de identificar os conceitos e principios envolvidos em estatica e dinamica de
corpos rigidos, aplicar as leis de Newton, os principios da conservagdo da energia e do momento linear.

2. Objetivos especificos

*  Compreender e aplicar os conceitos envolvendo o equilibrio de uma particula e do corpo rigido.
*  Determinar e analisar as forgas que atuam em um sistema estrutural.

*  Compreender e aplicar os principios do atrito seco.

*  Compreender e aplicar os conceitos envolvendo dindmica do corpo rigido.

e Utilizar de algebra vetorial, calculo diferencial e integral na resolugdo dos problemas.

*  Saber utilizar estratégias e procedimentos na resolucao dos problemas.

*  Mostrar a relagdo da Fisica com outras areas da tecnologia.

VIII. CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introducao

2. Vetores de forga

3. Equilibrio de particula

4. Resultante de sistemas de forgas
5. Equilibrio de corpo rigido

6. Atrito (seco)

7. Anélise estrutural

8. Momento de inércia (de massa)
9. Cinematica plana de corpo rigido

10. Dinamica plana de corpo rigido

IX. METODOLOGIA DE ENSINO / DESENVOLVIMENTO DO PROGRAMA

O programa sera apresentado, em carater excepcional e transitorio, para substituicdo de aulas presenciais por aulas em
meios digitais, através atividades ndo presenciais assincronas e sincronas (priorizadas as assincronas). Cada capitulo do
Conteudo Programatico (se¢do VIII) sera ministrado da seguinte maneira:

* Atividades assincronas: exclusivamente para exposi¢cao do conteiido, disponibilizadas no integralmente no
Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA) Moodle.
o Aulas expositivas gravadas (blocos de 15 a 20 minutos);
o Leitura de textos das bibliografias ou de outro material disponibilizado pelo docente;
©  Qutros recursos disponibilizados pelo docente (videos de terceiros, podcasts, manuais, etc.).

*  Atividades sincronas: exclusivamente para resolugdo de problemas e atendimento aos alunos.
© Aula de resolucao de exercicios via ConferénciaWeb/RNP, BigBlueButton, Google Meet ou Zoom;
o Atendimento aos alunos via correio eletronico (e-mail), WhatsApp, Google Hangouts ou Skype (por
demanda individual e em horarios combinados individualmente).

X. METODOLOGIA E INSTRUMENTOS DE AVALIACAO

A verificagdo do rendimento escolar compreendera frequéncia e aproveitamento nos estudos, os quais deverdo ser
atingidos conjuntamente.

1. Frequéncia

A frequéncia do aluno sera aferida exclusivamente pela participagdo das atividades assincronas (verificagdo de acesso as
aulas gravadas e ao material disponibilizado) e pela entrega das avaliagdes propostas.




2. Aproveitamento nos estudos

Serdo realizadas 3 (trés) avaliagdes (AvI, Av2 e Av3) que serdo realizadas de maneira assincrona. Cada avaliagdo sera
composta por prova escrita individual (com prazo a ser acordado com os discentes) e/ou outros recursos avaliativos
(resumos, listas de exercicios, recursos do AVA, etc., com percentuais da nota de cada avaliacdo e prazos a serem
discutidos com os discentes). Ao aluno que ndo entregar as avaliagdes no prazo definido sera atribuida nota 0 (zero). A
média final (MF) sera calculada como a média aritmética das notas obtidas nas provas escritas:

MF = Av1+Av2+ Av3

3
A nota minima de aprovacdo em cada disciplina ¢ 6,0 (seis virgula zero) (MF > 6,0). O aluno com frequéncia suficiente e
média das notas de avaliacdes (MF) do semestre entre 3,0 (trs) e 5,5 (cinco virgula cinco) tera direito a uma nova
avaliacdo no final do semestre (recuperagdo REC). O aluno enquadrado nesse caso tera sua nota final (NF) calculada
através da média aritmética entre a média das notas das avalia¢Ges semestrais (MF) e a nota obtida na recuperagdo

(REC):

NF = MF+REC

2
O aluno, que por motivo de for¢ca maior e plenamente justificado, deixar de enviar avaliagdes no prazo acordado entre o
docente e os discentes, devera formalizar pedido de avaliagdo & Chefia da Coordenadoria Especial de Fisica, Quimica e
Matematica (FQM) na Secretaria Integrada de Departamentos (SID).

Abaixo estdo listados os contetidos das avaliagdes, que poderdo ser alterados de acordo com as necessidades e andamento
da disciplina. Os prazos de entrega serdo acordados com os alunos, ap6s avaliagdo do acesso aos recursos tecnologicos
necessarios. Os conteudos seguem a numeracdo da secdo VIII (Contetido Programatico) acima.

Avaliacao Avl1: capitulos 1 a 5
Avaliacio Av2: capitulos 6 a 8
Avaliacio Av3: capitulos 9 e 10
Recuperacio REC: todos os capitulos

XI. CRONOGRAMA

SEMANA DATAS ASSUNTO(S)

12 31/08 a 05/09/2020 | Vetores de forca (revisdo); Equilibrio de uma particula (continuacao)

28 07/09 a 12/09/2020 [Resultante de sistemas de forgas

32 14/09 a 19/09/2020 |Resultante de sistemas de forgas

42 21/09 a 26/09/2020 |Equilibrio de um corpo rigido

58 28/09 a 03/10/2020 |Equilibrio de um corpo rigido

6* 05/10 a 10/10/2020 | Atrito (seco)

7* 12/10 a 17/10/2020 | Atrito (seco)

82 19/10 a 24/10/2020 | Analise estrutural

92 26/10 a 31/10/2020 |Analise estrutural

10# 02/11 a 07/11/2020 |Momento de inércia (de massa)

112 09/11 a 14/11/2020 |Momento de inércia (de massa)

128 16/11 a 21/11/2020 | Cinematica plana de corpo rigido

132 23/11 a 28/11/2020 | Cinematica plana de corpo rigido

142 30/11 a 05/12/2020 |Dinamica plana de corpo rigido

152 07/12 a 12/12/2020 |Dindmica plana de corpo rigido

16* 14/12 a 19/12/2020 | Dinamica plana de corpo rigido




DIAS NAO LETIVOS NO SEMESTRE

07/09/2020 Independéncia do Brasil

12/10/2020 | Nossa Senhora Aparecida

28/10/2020 Dia do Servidor Publico (Lei n® 8.112 — Art. 236)

02/11/2020 Finados

XII. BIBLIOGRAFIA BASICA

1.
2.

3.

4.

HIBBELER, R. C. Estética: mecinica para engenharia. 10. ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2005. 560p.
HIBBELER, R. C. Dinimica: mecanica para engenharia. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2005.
592p.

BEER, Ferdinand Pierre; JOHNSTON JR., Elwood Russell. Mecanica Vetorial para Engenheiros. 7. ed. Rio
de Janeiro: MCGraw-Hill, 2006. 804p. Volume 1.

BEER, Ferdinand Pierre; JOHNSTON JR., Elwood Russell. Mecéanica vetorial para engenheiros. 5. ed. Sao
Paulo: Pearson 1994. 982p. Volume 2.

XIII. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1.

2.

TONGUE, Benson H.; SHEPPARD, Sheri D. Estatica: Analise e Projeto de Sistemas em Equilibrio. 1. ed.
Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2007. 476p.

TONGUE, Benson H.; SHEPPARD, Sheri D. Dinamica: Analise e Projeto de Sistemas em Movimento. 1. ed.
Rio de Janeiro: Livros Técnicos ¢ Cientificos, 2007. 372p.

FRANCA, Luis Novaes Ferreira, MATSUMURA, Amadeu Zenjiro. Mecénica Geral. 2. ed. Sdo Paulo: Edgard
Bliicher, 2004. 235p.

MERIAM , James L.; KRAIGE, L. Glenn. Mecénica para Engenharia. 6. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, 2009. 384p. Volume 1.

MERIAM , James L.; KRAIGE, L. Glenn. Mecénica para Engenharia. 6. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, 2009. 648p. Volume 2.

OBS.: A bibliografia das disciplinas devera ser pensada a partir do acervo digital disponivel na Biblioteca Universitaria,
como forma de garantir o acesso aos estudantes, ou, em caso de indisponibilidade naqueles meios, deverdo os professores
disponibilizar versdes digitais dos materiais exigidos no momento de apresentacao dos projetos de atividades aos
departamentos e colegiados de curso (Art. 15, §2° da Resolu¢do Normativa n® 140/2020/CUn, de 24 de julho de 2020).
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